La < Salle

Instituto San Carlos

TALLER DE PLAN DE MEJORAMIENTO PERIODO II

Medellin
Periodo I Grupo 90 Area Tecnologia e informética.
Alumno(a)
Maestro: Andrea Morales Solano

Saber: Describe y aplica estructuras de control y funciones en Python.

Hacer: Desarrolla programas en Python que resuelvan problemas sencillos.

Indicadores de

Desempefio:  [Ser: Manifiesta disciplina, perseverancia y ética en la construccién de cddigo.

Actividades
Indicaciones: entregar el taller bien organizado en hojas de block bien
organizados, copiar la pregunta y posteriormente la respuesta:

Fecha

1. Menciona para que sirve el siguiente sistema automatizado y explica

cada linea de cddigo. void 100001

pinclude <pHT.h>
#include <DHT U.h>

#include <wWire.h>
#include <Adafruit_GFX.h>
#include <Adafruit_SsD13e6.h>

#define ANCHO 128
#define ALTO 64
#define OLED_RESET 4

Adafruit_ssD13e6 oled(ANCHO, ALTO, &wWire, OLED_RESET);

int Ssensor = 2;
int Temperatura;
int Humedad;

DHT dht(Sensor, DHT11);

void setup(){
Wire.begin();
oled.begin(5SD1306_SWITCHCAPVCC, 0x3C);
dht.begin();

¥

Temperatura = dht.readTemperature();
Humedad = dht.readHumidity();

oled.clearDisplay();
oled.setTextColor (WHITE);
oled.setcursor(e,15);
oled.setTextsize(2);
oled.print("Hum:");
oled.print(Humedad);
oled.print(™%");

oled.setTextColor (WHITE);
oled.setTextSize(2);
oled.setcCursor(e,40);
oled.print("Temp:");
oled.print(Temperatura);
oled.print("C");
oled.display();

Menciona para que sirve el siguiente sistema automatizado y explica

cada linea de cddigo.

#include <Servo.h>
Servo microservo;

int LEDazul = 6;
int zumbador =9;
int sensorPIR = 2;
int valorsensor;

void setup() {
microservo.attach(10);

pinMode(LEDazul,OUTPUT);
pinMode (zumbador,QUTPUT);

pinMode(sensorPIR,INPUT);
1
J

void loop() {

}

valorsensor = digitalRead(sensorPIR);

if (valorSensor == HIGH) {
digitalWrite(LEDazul ,HIGH);
tone(zumbador,160@);
microservo.write(e);
delay(500);
noTone(zumbador);
digitalWrite(LEDazul,LOW);
microservo.write(9e);
delay(500);

}

else |
noTone(zumbador);
digitalWrite(LEDazul,LOW);
microservo.write(@);

}
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3. Realiza un c6digo donde el sensor de temperatura el cual emita la sefial

en el monitor serial en que temperatura esta el ambiente y que
encienda los Led cuando este en los siguientes rangos (0 % - 50 % - el
LEDamarrillo), (51 % - 100 % - el LEDrojo).

4. Disefia un sistema (cddigo) que:
e Use un sensor (luz o movimiento)
e Active un LED dependiendo de la condicién (Si y si no entonces).

5. Responde las siguientes preguntas:
a. ¢Para qué sirven las funciones void setup() y void loop()?
b. ¢Para qué sirve la funcién delay()?
c. ¢Para qué sirve la funcién OUTPUT e INPUT?
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